Quick guide - Ausziige aus der
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Sicherheits-SPS

Pluto

Abnehmbare An-
schlussklemmen fiir
schnellen Austausch

Sicherheitshandbuch
In diesem Handbuch werden die wichtigsten Sicherheitsanforderungen
beschrieben, die beim Einsatz von Pluto gelten.

1 Hardware

3 Personal

Da mit dem System Pluto Sicherheitsfunktionen gesteuert werden, ist es
d und Wartung

des Sys(sms beteiligte Personal ausreichende Systemkenntnisse sowie

allgemeines Know-how im Bereich Maschinensicherneit besitzt.

Die eines og kann

erforderlich sein, moglicherweise lange nach der Erstellung des

urspriinglichen Programms. Daher muss der Programmierer mit System,

und usgiebig vertraut sein sowie
klare Vurs!e!lungen von der neuen Programmversion besitzen. AuRerdem
die gatesla( und werden.

Das vor erfolgt

Dem de ie fur eine

erteilt, wird empfonlen, das Passwort geheim zu halten. Gerét das Passwort

in unbefugte Hande, sollte es durch ein neues Passwart ersetzt werden.

4 Anwendungstest

Vor der Inbetriebnahme einer Maschine oder anderen Sicherheitsanwendung
muss unbedingt deren korekte Funkiionsweise im Rahmen eines Tests
sichergestelt werden. Da viele anhand von

nur schwer zu entdecken sind, mussen auferdem Zeichnungen und SPS-
Programm geprift werden. Teile dieser Tests und Prifungen missen von
einer anderen Person als dem Konstrukteur vorgenommen werden.

Die mit den (IDFIX)
ist ein wesentlicher Systembestandteil, da sie die Identitat einer Einheit festlegt,
wodurch deren Funktionsweise bestimmt wird. Ein unsachgemaBer Wechsel
der kann zu einem

Systemverhalten fuhren,

Die Einginge vom Typ IQ.. missen als dynamische Eingénge genutzt
werden, um die Vorgaben fir Kategorie 4 gemal EN ISO 13849-1 zu
erflilien, Siehe Abschnitt zum Anschiuss der Ein-/Ausgénge vom Typ IQ.. im
Hardwarehandbuch.

Das System ist fiir Anwendungen ausgelegt, bei denen OV, Unterbrechung,

beim

Folgende Voraussetzungen missen gegeben sein:

- Projekt mit mehreren Plutos mit gemeinsamen Prog

- Die neue Pluto SPS darf nicht programmiert sein (Anze\ga Er20) (Pluto 02:
Error LED Ein mit kurzen Abschaltzeiten (1200/80 ms))

- Der IDFIX Adress-Identifier darf nicht ausgetauscht werden (Hinweis: die
Anschlussblécke sind abnehmbar).

- Fiir Pluto AS-i muss der Adress-ldentifier vom Typ LIDFIX-DATA" oder
LIDFIX-PROG" sein (anderfalls missen die Sicherheits-Codes neu
eingelesen werden).

logisch "0, schwaches S\gnal Usw, einen sicheren Zustand erzeugen (Stopp/
Die st gemats dem zu entwickeln,

- Pl

wobei die dle 2u
und Ausgange abschatten.

2 Programmierung
Sicherer Zustand
Ein Fehler im System kann Eingange, Ausgange, Speicher usw. auf logisch
"0" setzen, was als sicherer Zustand gewertet wird. Logisch "1" darf daher
praktisch nie verwendet werden, um einen sicheren Zustand zu erzeugen
(Stopp/Abschaltung). Eine Ausnahme stellt eine zweikanalige Funkllon dar, bei
der logisch *1" mit logisch "0" kombiniert wird.
Analoge Werte
Bei der Verwendung analoger Werte in Sicherheitsanwendungen darf der
Wert "0" nicht als sicherer Zustand genutzt werden — auRer, wenn er im
mit einer Ul eingeseltzt wird, also
wenn das Programm die Anderung eines Eingangswerts (iberwachen muss.
Dies ist erforderlich, da die Werte beim Auftreten eines internen Systemfehlers
"0" gesetzt werden.

- Slrom einschalten, nach einigen Sekunden soilte das Display Er20 (kein
Programm) anzeigen. (Pluto 02: Error LED Ein mit kurzen Abschaltzeiten
(1200/80 ms)).

- K Knopf auf der Front der Pluto drei Sekunden driicken, bis ,Lo” im Display
blinkt. (Pluto 02: Error LED Blinken (320/320 ms)).

- K Knopf loslassen und sofort nochmals dricken. Im Display wird
JLo* konstant angezeigt. (Plulo 02: Run LED Ein). die automatische
Programmierung hat begonne

- Pluto startet automatisch.

Spannungsversorgung I

Nennspannung 124V DC, +15%

Empfohiene extemne Sicherung 6A, (D45, B46, $46, B42 AS-: 10 A)
Einbaukategorie Ka(egone 1 gemars IEC 61010-1
Umgebungslufttemperatur -10° C..#50° C

Temperatur bei Transport, Lagerung |-25° C. gsrc

Fehlersichere Eingange
10.7 (130..37, 140..47)
1010.17 (1020..27)

+ 24V (fir PNP-Sensoren)
+24V (fiir PNP-Sensoren) auch als
nicht fehlersichere Ausgange konfigu-

rierbar.
Stromaufnahme bei +24 V 5,1 mA
Max { annung 2V -
Sicherheitsausgange
'Halbleiter Q2, Q3 -24V DC, 800mA

1,5V bel

Reaktionszeit der dynamischem B-
oder C-Signal Eingénge:
Relaisausgange QO, Q1, (Q4, Q5)
Halbleiterausgange Q2, Q3
Nichi-fehlersichere Ausgénge
Q10.17(Q20.27)

Real onszell AS-ibus
(worst c:
mit Emslellung *Short stop time"

<23 ms + prog. Ausfiihrungszeit
<19 ms + prog. Ausfihrungszeit

__ <19 ms + prog. Ausfuhrungszeit

Halbleiterausgang 29 ms
Relaisausgang

Quick guide - estratto dalle Istruzioni origi

PLC di sicurezza

Pluto

2. FS

Morsettiere estraibili

Manuale di sicurezza
Questo manuale descrive i piu importanti requisil di sicurezza validi per
Iutiizzo di Piuto.

1 Componenti

i circuito di identificazione (IDFIX) che & collegato con le connessioni ID e

0V & una parte importante del sistema, poiché imposta lidentita di un'unita

definendone cosi la funzione. Una sostituzione errata del circuito i
causare imprevisti,

Gli ingressi di tipo IQ.. devono essere utilizzati come ingressi dinamici per

adempiere alla categoria 4 secondo EN ISO 13849-1. Vedere il manuale

“Collegamento di ingressi/uscite del tipo 1Q..",

Il sistema e progettato per applicazioni nelle quali OV. interruzione, ‘0" logico,

segnale basso ecc, generano uno stato sicuro (stop/spento). E necessario

che I'applicazione sia costruita secondo il principio della corrente di riposo,

che significa cne le funzioni di arresto lavorano interrompendo Ia tensione agli

ingressi e chiudendo le uscite.

2 Programmazione

Stato sicuro = 0"

Un errore nel sistema pué portare ingressi, uscite, memorie ecc in posizione di

“0" logico, che & da considerarsi come un stato sicuro. Quindi non bisogna mai

utilizzare un *1* logico per generare uno stato sicuro (stop/spento). L'eccezione

alla regola & una funzione bicanale con *1” logico combinato con “0” logico.

Valori analogici

Se si ulilizzano valori analogici nelle applicazioni di sicurezza, ¢ vietato

u(vl«zxare il valore “0" come stato sicuro a meno che non sia utilizzato con una
dinamica, cioé il deve che il valore di

mgresso cambia. Ci6 & necessario poiché i valori vengono impostati su ‘0" nel

caso si verifichi un errore intemo di sistema.

Caratteristiche elettriche T
Tensione nominale

Fusibile estemo raccomandato
Installazione elettrica
Temperatura ambiente
Temperatura, trasporto e magazzing
Ingressi 2za

10.7 (130..37, 140.47)

1010..17 (1Q20..27)

24V DC, £15%
6A, (D45, B46, S46, B42 AS-i: 10 A)
Categoria Il secondo la IEC 61010-1
-10° C...+50° C

C.455°C

+24V (sensori PNP)

+24V (sensori PNP) configurabile
anche come uscite non di sicurezza.
Corrente di ingresso a +24 V 5,1 mA

|Sovratensione max Vo N
Uscite di sicurezza

mit D immunity” 39ms
__|Relaisausgang 43 ms_ —
nw
SIL gemat EN 52061, o
PL gemat EN ISO 13849-1 PLe
Kategorie gemafs EN 1SO 13849-1 4

800mA
Relais Q0, Q1, (Q4. Q5) Max 250V AC, 1,5A

Nicht-fehlersichere Ausginge

1Q10, 1Q11... Halbleiter +24V, PNP “ofiener Follek-
tor” auch als fehlersicherer Eingang
|konfigurierbar.

Max. last/Ausgang 800mA

Max Gesamtiast:

A20, B20, $20, D20, B22 1Q10..17: 2,5A

Andere Modelle 1Q10..17
Reaktionszeit der dynamischem

A-Signal oder statischen Eingange
(+24V):

Relaisausgénge QO, Q1. (Q4. Q5)
Halbleterausgange Q2, Q3
Nicht-fehiersichere Ausgange
Q10..17 (Q20..27)

17, (1Q20..27): 2A

<205 ms + prog. Ausfiihrungszeit
< 16,5 ms + prog. Ausfihrungszeit

< 16,5 ms + prog.

Stato solido Q2, Q3
Tolleranza tensione di uscita

-24V DC, 800mA
Tensione d| alimentazione -1.5V a
800mA

a1 " 1
. & nd
; s i
CPU-Fohier

[Nr. [Boschrobung Riicksislion

ErS0 Eingangswerte unierschiediich zwischen Prozessor A und B. | Gerdt new starten
o Prozesscres A id B leean wiaachiedichs Ve, et
| haufig verursachi von defokian Senso

(75 Aumganowierta unlerschiodich swischen Prazesser A Und
B, Prozessor A und B setzen Merker unterschiedlich (Q0.3,
GMO,1 on) _

" Geral neu siarten

el nangon).

ErS8 AS4 Samy Code Tabelle CRC Fenler

Relé Q0, Q1. (Q4. Q)
Uscite non di sicurezza

Max 250V AC, 1,5A

1G240, i1 Stato solidc ~2/, PNP "open o flecior”
cenfigurabile anche come ingressi di
- sicurezza
Max carico/uscita 800mA
Max carico totale:
1Q10..17: 2.5A

AZO 820, szo D20, B22
de

11Q10..17, (1Q20..27): 2, SIS

'rmpo di nspos!l per ingresso
dinamico A o statico (+24V):

Uscita del rele QO, Q1, (Q4, Q5) <205ms+"
Uscita a stato solido Q2, Q3 <165ms+"
Uscita non di sicurezza

Q10..17 (Q20..27) <165ms“

mpo d'esecuzione del programma _

Ha siaone)

to (programma trovato in un akra unita)
Eaacizions g6l mogtamme formats ol PG & non maala 4090 aver scancato  aro-
\swnzv, e

i puo avwiare dal PC 0 spognond e riaccandendo
UE__Errore utente definto nel programma aj

3 Personale

Pluto & un sistema per la manovra di funzioni di sicurezza; qumdn indispensabile
che il personale coinvolto nella
del sistema abbia una conoscenza sufficiente del s<slema ma anche una
formazione generale nel campo della sicurezza macchine.

Avolte pud essere necessario riprogrammare il programma e cio pu6 avvenire
monc tempo dopo che n prugramma & stato scritto. E quindi importante che
sia dal swslama sia
de!lzppllcazmne hardwave ‘otre che-del codlce’ del progra
necessario che lo scopo della revisione sia ben chiaro, £ |mpenan(e ccllaudare
& documentare accuratamente le modifiche apponam

Per scaricare per il una password. S
raccomanda che la persona che approva la cveions g programma mantenga
segreta la password. Se la password diventa di dominio pubblico deve essere
cambiata.

4 Collaudo dell'applicaziol
Prima di iniziare ad usare una macchina o qualsiasi altra applicazione
sicurezza, & importante verificare i corretto funzionamento tramite un collaudo
Molti errori di costruzione sono diffcili da scoprire con test pratici, percio &

molto esaminare i disegni e il PLC. Si
'accnmanﬂa che una parte di questi test e verifiche sia svolla da una persona
diversa dal costruttore.

Auto programmazione tramite cambio di Pluto

Le seguenti condizioni sono richieste

- Progetto con molti Pluto con programma comu

- lnuovo Pluto deve essere vuoto (mostrare qumdv £r20). (Pluto O2: Error LED
Acceso con brevi periodi spento (1200/80 ms))

- LIDFIX non deve essere cambiato. (Nota che tutte le morsettiere sono
staccabili)

- Per il Pluto AS-l, IDFIX deve essere del tipo “IDFIX-DATA’ o “IDFIX-PROG".
(Attrimenti deve essere attuata la procedura “Teach safely codes”)

Procedur:

- Cambiare Pluto.

- Riaccendere e dopo pochi secondi il display dovrebbe mostrare Er20 (vuoto).
(Pluto O2: Error LED Acceso con brevi periodi spento (1200/80 ms))

- Premere il tasto *K” sul Pluto per 3 secondi, fino a quando il display non

lampeggia “Lo". (Pluto O2: Error LED Lampeggiante (320/320 ms)).

Rilasciare il tasto *K" e premerlo immediatamente un'altra volta. Adesso il

display dovrebbe mostrare “Lo” fisso. (Pluto 02: Run LED Acceso). A questo

punto 'auto programmazione & iniziata

- Pluto comincera a funzionare automaticamente.

Tempo di risposta degl ingressi |
dinamici B o

Uscita del rele QU‘ Q1, (Q4, Q5) <23ms+*
Uscita a stato solido Q2, Q3 <19ms+*
Uscitafnon di sicurezza

Q10..17 (Q20..27) <19ms+*

*=tempo d'esecuzione del programma

Tempo di risposta del bus AS-i
(caso peggiore)

impostazione "Short stop time” Uscita a stato solido 29 ms
Uscita del rele 33 ms
Uscita a stato solido 39 ms
Uscita del rele 43 ms.

impostazione "Disturbance immunity”

Parametri di sicurezza
ISIL secondo EN 62061, IEC/EN 61508 SIL 3
PL secondo EN ISO 13849-1 PLe

Categoria secondo EN ISO 13848-1 4
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LED ASY
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errore {tranne n N caso come flustralo nela Labella soltostante), ma LED verde spenta e /  led ross0
a al

Vedere codiei ¢
Vedere codici 8 guaslo
“Configurare master

LED di In<Output
Lo stato de) LED di In e Output da informazion addzional per ka rsokizione de;
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